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Résumé

La cobotique industrielle est présentée comme une voie de compétitivité des entreprises,
en combinant les compétences et le savoir-faire décisionnel humains avec les avantages robo-
tiques. La place et la sécurité de l’Homme dans les systèmes cobotiques suscitent beaucoup
de discussions. Cet article présente un état des lieux de la cobotique industrielle en ter-
mes de modalités de collaboration Hommes-Robots, et de raisons et critères de conception et
s’intéresse à la place des opérateurs dans ce contexte dès la phase de conception des systèmes
cobotiques. Mots-clés : Cobotique ; IHR ; Conduite de projet
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