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Résumé

Les systemes de production reconfigurables ont été introduits au cours de la derniere
décennie pour faire face aux problemes de personnalisation de masse et s’adapter a I'instabilité
des marchés. Si les probléemes de conception physique, de controle ou de planification de ces
systemes ont fait I’'objet d’études approfondies ; tres peu de travaux concernent les problemes
inhérents de sécurité. Quoi qu’il en soit, dans un contexte ” usine du futur ”, ” renouveau
industriel 7, ” industrie 4.0/X.0 7, cette question revét un caractere capital pour les cellules
robotisées reconfigurables sujettes & des interventions fréquentes d’opérateurs humains. Ce
papier se veut une proposition introduisant le concept de bulle de sécurité ” coopérative”. Ce
concept vise & assurer la sécurité des opérateurs via la coopération entre des unités robotisées
"stires” équipées de dispositifs de sécurité. Une premiere méthodologie de mise en ceuvre de
cette bulle de sécurité est présentée et quelques voies de recherche sont proposées.
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